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Aufgabe 1: a) Wir haben
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und analoge Formeln für L2
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3 durch zyklische Vertauschung der Indizes. Damit bekom-
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b) Mit der Kettenregel bekommen wir
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gilt offensichtlich
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c) Aus
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Mit Teil (a) bekommen wir dann
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Aufgabe 2: Wir bekommen( d

dx
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