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Lösungen 2. Übungsblatt Finanzmathematik II

1.Aufgabe: Wir berechnen zunächst die rechte Seite,
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und das ist identisch mit der zweiten Zeile von (1).

b) Wir haben
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Jetzt substituieren wir xt2 durch y := xt2 − xt1 und erhalten
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Schliesslich haben wir
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Wir substituieren wieder
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und das ist identisch mit der letzten Zeile von (2).


